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Image-Pro
Premier 3D

Image-Pro Premier 3D

Image-Pro

AutoQuant
CONMNECT 4
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AutoQuant
Deconvolution

Visilog
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Prestation de services

1 Expertise, étude de faisabilité
1 Dépouillement de données
1 Sous-traitance d'analyse dimages
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Polnts forts:

- Interface intuitive
- Ouitil de tracking 2D performant
- Smart segmentation: Segmentation par apprentissage
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- Regicn:Area

Feature Name‘ i | Parent - | Area(pix® 2) | Class Mame - | Axis, Major(pix)

Parent: [none) Count: 1798

[=] Class Mame: Class 20 Count: 1798
@ PLR1 58,0 Class 20 109
& PLR2 83,0 Class 20 139
& PLRZ 520 Class 20 115
" PLR4 18,0 Class 20 51
0 PLRS 38,0 Class 20 83
" PLR& 150 Class 20 4.6
& PLRT 430  Class 20 39
4 PLRE 53,0 Class 20 91
& PLRA 420  Class 20 123
4 PLR10 18,0 Class 20 a4
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4 PLR12 490 Class 20 9.5
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Classification:
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} Image-Pro
— \ Premier 3D

bl

Avizo Fire
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Image-Pro Premier 3D
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A Librairie IPSDK /.p-ﬁk
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Genese 1 TOTAL

- Création de la société Reactiv'IP

- Développement des logiciels Visilog et Avizo

- Projet Delpix pour le CND 3D en ligne de production

- Problemes pour traiter les volume 3D de plus en plus gros
- Librairie « industrielle » stable a travers les versions

Prise de conscience :

- Interfaces de visualisation tres performantes
- Solutions gratuites comme commerciales non adaptées aux gros volumes
- Evolution de l'architecture logicielle indispensable

Migration impossible a faire a partir de lib existantes




- facilement intégrable (Python, Java, C++) ““‘

- plus proche de |'état de |art
- a l'usage des développeurs et des intégrateurs
- Windows / Linux
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Projet IPSDK=Sests
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Tests unitaires

>

Z1PSDK Unit Tests Report Summary

Test Name Te;t [ TestsErrorsWarnings
Suites Cases
u IPSDKSerialization 1 2 12 0 0
u IPSDKBaseData 1 3 94 0 0
u IPSDKHardware 1 3 78 0 0
u IPSDKImage 1 3 5 0 0
u IPSDKMath 1 1 1 0 0
u IPSDKCore 3 6 30 0 0
u IPSDKBaseProcessing 1 2 21 0 0
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Planning
- Projet sur trois ans

- Premiers développements début 2013
- Création de la société en septembre 2013
- Mise a disposition de la premiere beta fin 2014
- Intégration progressive jusqu'en 2016
- Nouveaux algorithmes « complexes »

- Interface Python et Java
- Validation de déploiement sur de gros clusters



II\%}P Activite RRUD: Projet IPSDK

Commercialisation:

- Premiére v
- Recherche J
e R&D vs Conditions préférentlells

- Recherche | teurs « partenaires »

Partenaires officiels: |
- Groupe Total, BPI, INRIA

Partenaires en discussion:

- EDF, AREVA, SNCF, DGA, BD, ...
- FEI, Bitplane, Media Cybernetics, Simpleware, ...
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Smalit Image Precessing
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Agrément CIR = w Organisme de formation
Pour les dépenses de e, - Reactiv'IP est reconnue comme
recherche I organisme de formation
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